
  

 

 

 

                       

                                     
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Leia este manual antes de instalar, 

operar ou programar o inversor. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Inversor de Frquência   

 

      Série iC5 

1/2 - 3 HP (230V) 

 

Instruções de instalação, 

operação e manutenção. 
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A T E N Ç Ã O 
 

 

 

1. Os serviços de manutenção devem ser executados somente por 

pessoas qualificadas. 

 

2. Ler completamente este manual antes de instalar. 

 

3. Neste inversor circula alta tensão que pode provocar choques 

elétricos, os quais podem causar acidentes. 

 

4. Desligar sempre o inversor antes de executar qualquer serviço 

de manutenção. 

 

5. Aguardar pelo menos 3 minutos depois de ter desligado a 

alimentação para permitir que os capacitores de potência se 

descarreguem. Em caso de defeito no circuito de descarga dos 

capacitores, poderá haver alta tensão, mesmo muito tempo 

depois que a alimentação tenha sido desligada. 

 

6. Não efetuar testes com tensões elevadas como teste de 

isolação. 
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INFORMAÇÕES BÁSICAS E PRECAUÇÕES 
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LIGAÇÕES BÁSICAS (LIGAÇÕES DE COMANDO) 
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TERMINAIS DE POTÊNCIA (ALIMENTAÇÃO E MOTOR) 
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OPERAÇAO DO TECLADO 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Display 

LED FWD Ascende quando motor esta girando 
No sentido avante 

Piscam simultaneamente quando ocorre 
uma falha 

LED REV Ascende quando motor esta girando 
No sentido reverso 

7-Segmentos 
(LED Display) 

Display para indicações dos parâmetros, leituras de velocidade, corrente, falhas e 
etc. 

 

Teclas 

RUN Usado para partir o motor quando selecionado modo de partir/parar via teclado ( 
Drv = 0) 

STOP/RST STOP : Usado para parar o motor quando selecionado modo de partir/parar via 
teclado ( Drv = 0) 
RST : Reset de falhas 

JOYSTICK Usado para se mover de um grupo de funções para outro, de uma função para 
outra, entrar em uma função, alterar uma função e confirmar a alteração de uma 
função (Cima / Baixo / Esquerda / Direita / Centro) 

 Cima Usado para buscar uma função e alterar (aumentar) o valor da mesma 

 Baixo Usado para buscar um função e alterar (diminuir) o valor da mesma 

 Esquerda Usado para pular de um grupo para outro e quando se altera o valor de uma 
função é usada para selecionar a casa decimal que se deseja alterar. 

 Direita Usado para pular de um grupo para outro e quando se altera o valor de uma 
função é usada para selecionar a casa decimal que se deseja alterar. 

 Centro 
(Prog/Ent)  

Usada para entrar em uma função (apertar uma vez no centro) e confirmar a 
alteração da mesma (apertar duas vezes no centro)  

Potenciômetro Usado para variar a velocidade quando selecionado modo de controle de 
velocidade via pot. do inversor  (Frq = 2) 

 

Display 

 LED FWD/REV 

 Display 7 Segmentos  

 

Botões 

 RUN 

 STOP/RST 

 JOYSTICK 

 Potenciômetro 
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ESTRUTURA DOS GRUPOS DE PARÂMETROS 
 

 

 

 

Grupo Principal Parâmetros básicos com referência à rampas de Aceleração e 
Desaceleração, modo de partir/parar, modo de controle de velocidade 
e etc. 

Grupo de 
parâmetros 1 

Parâmetros básicos com referência à freqüências, tensões, torque, 
proteções e etc. 

Grupo de 
parâmetros 2 

Parâmetros avançados com referência à modo controle, 
características do motor, freqüências de pulo, PID e etc. 

Grupo I/O 
(entradas e saídas) 

Parâmetros referentes à entradas e saídas. 

 

 

 

 

 Movendo - se de um grupo para outro usando o joystick 

 

Usando o joystick (Direita)  Usando o joystick (Esquerda) 

Function

group 1

Function

group 2

I/O group

Drive group

*

 
 

Function

group 1

Function

group 2

I/O group

Drive group

*

 
 

Grupo 

I/O 

Grupo 
Principal Grupo de 

Param. 1 Grupo de 
Param. 2 
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 Movendo – se dentro de um grupo 

     

 

Drive  group
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Function

group 1

Function

group 2Drive group

Pressione Direita ou 

esquerda da função 

que estiver e volte 

para o inicio do grupo 
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 Alterando um parâmetro no Grupo Principal 

 

Alterando o tempo da rampa de aceleração de 5 Seg. para 16 Seg.  

 

Drive group
 

 

1 

 

-. No 1º parâmetro do grupo principal aparte a seta para cima até aparecer 
ACC. 

2 

 

-. Pressione o centro do joystick uma vez, para entrar na função. 

3 

 

-. Entrando no parâmetro irá aparecer o valor atual da mesma(5 Segundos), 
sendo que o 1º digito depois da virgula (1º casa decimal) este selecionado para 
alteração. 
-.  Pressionando a seta para a direita seleciono o  2º digito,  para alteração (unidade)  

4 

 

-. Agora com o segundo digito selecionado aperto a seta para cima e aumento o 
valor para “6.0”. 

5 

 

-. O valor da unidade agora esta em “6.0” 
-. Pressionando a seta para esquerda,  seleciono para alteração agora,  a casa da 
dezena .  

6 

 

-. Agora o valor da dezena esta selecionado ( 06.0) 
-. Pressionando a seta para cima aumento o valor da dezena 

7 

 

-. Agora tenho o valor 16.0 . 
-. Pressiona-se o centro do joystick uma vez 
-. 16.0 começa à piscar. 
-. Pressiona-se o centro do joystick mais uma vez para confirmar a alteração e 
voltar para o nome do parâmetro 

8 

 

-. Aparece no display ACC e o valor foi alterado de 5 segundos para 16 
segundos. 

 No passo 7, pressiona-se a seta para direita, esquerda, cima ou baixo enquanto o valor 

alterado esta piscando para sair do parâmetro sem alterar o valor do mesmo. 
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 Alterando um parâmetro no Grupo de parâmetros 1 (procedimento serve para Grupo de 

parâmetros 2 e Grupo I/O) 

 

Alterando o valor do parâmetro F27 de 0 para 1. 

 

Function

group 1  
 

1 

 

-. No 1º parâmetro do grupo principal aparte a seta para cima até aparecer F27 

2 

 

-. Pressione o centro do joystick uma vez, para entrar no parâmetro 

3 

 

-. Entrando no parâmetro ira aparecer o valor atual da mesma (“0”) 
-. Com seta para cima altero valor para “1” 

4 

 

-. Agora com o valor alterado aperto o centro do joystick 2 vezes para confirmar 
a alteração e voltar para o nome do parâmetro (F27) 

5 

 

-. Aparece no display F27  
-. Com a seta para direita ou esquerda volto para o 1º parâmetro do grupo. 

6 

 

-. Retorna-se para F0. 

 



 26 

 

LISTA DE PARÂMETROS 
 

 

Grupo Principal 
 

Displa
y 

Nome 
Do 

Parâmetro 

Faixa 
De 

Ajuste  
Descrição 

Valor 
De 

Fabrica 

Ajustável 
Durante 

Run 
 

0.0
 

 
[Indicação de 
freqüência] 

0/400 
[Hz] 

 Durante Stop: Freqüência selecionada 
 Durante Run: Freqüência de saída  
 Durante freqüência fixa: Freqüência 

fixa 

0.0 O  

ACC [Aceleração] 0/6000 
[seg] 

 Tempo da rampa de aceleração e 
desaceleração 

5.0 O  

dEC [Desacelera.] 10.0 O  

Drv [Modo de 
partida e 
parada] 
 

0/3 0 Partida e parada via teclado 1 X  

1 
Partida e 
parada 
via 
terminais 

FX :  Partir avante   
RX :  Partir reverso 

 

2 
FX :  Partir/parar (Habilita) 
RX :  Sentido de rotação  

3 Operação via comunicação serial   

Frq [Modo de 
controle de 
velocidade] 

0/8 0 Digital 
 

Ajuste via teclado 1  0 X  

1 Ajuste via teclado 2  

2 
Analógic
o 

Potenciômetro do inversor 
(V 0) 

 

3 
Terminal V1 - 0 à 10Vcc 
(potenciômetro externo)  

 

4 Terminal I - 0 à 20mA  

5 Pot. do inversor (V0) + I  

6 Terminal V1 + I   

7 Pot. do inversor (V0) + V1  

8 Via comunicação serial  

St1 [Freqüência 
fixa 1] 

0/400 
[Hz] 

Valor da Freqüência de passo 1 ( 0 à F21) 10.0 O  

St2 [Freqüência 
fixa 2] 

Valor da Freqüência de passo 2 ( 0 à F21) 20.0 O  

St3 [Freqüência 
fixa 3] 

Valor da Freqüência de passo 2 ( 0 à F21) 30.0 O  

CUr [Corrente de 
saída] 

 Indicação da corrente de saída do motor - -  

rPM [Rotação do 
motor] 

 Indicação da rotação do motor em RPM - -  

dCL [Tensão no 
barramento] 

 Indicação da tensão continua no 
barramento DC 

- -  

vOL [Indicação do 
usuário] 

 Indicação selecionada pelo usuário na 
funçãoH73 

vOL -  

vOL Tensão de saída  

POr Potência de saída 

tOr Torque 

nOn [Indicação de 
falha] 

 Indicação do código da falha no momento 
em que ocorre a mesma 

- -  

drC [Direção da 
rotação do 
motor] 

F/r Seleção da direção da rotação do motor 
quando selecionado modo de partida e 
parada via teclado ( Drv = 0)  

F O  

F Avante 

r Reverso  
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Grupo de Parâmetros 1 

Display 
Nome 

Do 
parâmetro 

Faixa 
De  

Ajuste  
Descrição  

Valor 
De 

Fabrica  

Ajustáve
l 

Durante 
run 

 

F 0 [Pulo de 
função] 

0/60 Este parâmetro é utilizado para pular 
direto para o parâmetro desejado 

1 O  

F 1 [bloquear 
avante ou 
reverso] 

0/2 0 Nenhum bloqueio 0 X  

1 Bloqueia partir avante 

2 Bloqueia partir reverso 

F 2 [Modo de 
Acc] 

0/1 
0 

Linear  0 X  

F 3 [Modo de 
Dec] 

1 
Curva - S  

F 4 [Seleção do 
modo de 
parada 

0/2 0 Desaceleração 0 X  

1 Freio DC 

2 Parada livre 

F 8 
1) 

Freqüência 
de ativação 
do freio DC 

0/60 
[Hz] 

 Ajuste da freqüência em que o 
inversor injeta DC no motor para que o 
mesmo frene. 

5.0 X  

F 9 Tempo entre 
fim da 
desacel. e 
ativação do 
freio DC. 

0/60 
[seg] 

 Tempo em que o motor fica em 
parada livre desde o momento do fim 
da desaceleração e o inicio do freio 
DC  

0.1 X  

F10 Tensão do 
freio DC 

0/200 
[%] 

 Quantidade de tensão DC injetada no 
motor durante frenagem. 

50 X  

F11 Tempo de 
frenagem 

0/60 
[seg] 

 Tempo em que o motor permace 
frenado 

1.0 X  

F12 Tensão do 
freio DC na 
partida 

0/200 
[%] 

 Quantidade de tensão DC injetada no 
motor durante frenagem na partida. 

50 X  

F13 Tempo de 
freio DC na 
partida 

0/60 
[seg] 

 Tempo em que o motor permace 
frenado antes da partida 

0 X  

F14 [Tempo de 
magnetizaçã
o do motor] 

0/60 
[seg] 

 Tempo que o inversor aplica uma 
tensão no motor antes da partida no 
modo de controle sensorless  

1.0 X  

 
1) : Ajuste o parâmetro F4 em 1 para visualizar  
 

F20 Freqüência 
de JOG 

0/400 
[Hz] 

 Valor de freqüência que o motor ira 
girar quando se utilizar do JOG (entrada 
multifunção P1 à P5)  

10.0 O  

F21 Freqüência 
máxima 

40/400 * 
[Hz] 

 Freqüência máxima 60.0 X  

☞ Nunca ajuste este parâmetro com um 
valor menor que 60Hz. 
      Para isso utilize as funções F24 à 
F26 

F22 Freqüência 
de base 

30/400 
[Hz] 

 Freqüência nominal do motor 
60.0 X  

F23 Freqüência 
de partida 

0/10 
[Hz] 

  0.5 X  

F24 Ativação do 
limite de 
freqüência 

0/1 Ajuste esse valor em 1 para ativar os 
parâmetro F25 e F26  

0 X  
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Grupo de Parâmetros 1 

Display 
Nome 

Do 
parâmetro 

Faixa 
De  

Ajuste  
Descrição  

Valor 
De 

Fabrica  

Ajustáve
l 

Durante 
run 

 

F25 
2) 

Limite 
máximo de 
freqüência 

0/400 
[Hz] 

 0 à F21  60.0 X 

F26 Limite 
mínimo de 
freqüência 

0/400 
[Hz] 

 0 à F25  0.5 X 

F27 Método do 
reforço de 
torque 

0/1 0 Manual  0 X  

1 Automático 

F28 Torque no 
sentido 
avante 

0/15 [%]  Reforço de torque no sentido avante 5 X  

F29 Torque no 
sentido 
reverso 

  Reforço de torque no sentido avante 5 X  

F30 Modo de 
controle 

0/2 0 {Linear} 0 X  

1 {Square}  

2 {Curva definida pelo usuário V/F}  

F31 
3) 

V/F – 
Freqüência 1 

0/400 
[Hz] 

 Curva definida pelo usuário 
 Freqüências de 0 à F21 
 Tensões de 0 à H70   

15.0 X  

F32 V/F – Tensão 
1 

0/100 
[%] 

25 X 

F33 V/F – 
Freqüência 2 

0/400 
[Hz] 

30.0 X 

F34 V/F – Tensão 
2 

0/100 
[%] 

50 X 

F35 V/F – 
Freqüência 3 

0/400 
[Hz] 

45.0 X 

F36 V/F – Tensão 
3 

0/100 
[%] 

75 X 

F37 V/F – 
Freqüência 4 

0/400 
[Hz] 

60.0 X 

F38 V/F – Tensão 
4 

0/100 
[%] 

100 X 

F39 Ajuste da 
tensão de 
saída 

40/110 
[%] 

 100 X  

F40 Nível de 
redução de 
energia 

0/30 [%]  Este parâmetro diminui a tensão de 
saída na qtde. do valor ajustado de 
acordo com a redução de carga 
consumida. 

0 0  

F50 Ativação do 
rele térmico 
eletrônico 

0/1  Ativa as funções F51 à F53 0 0  

2) Ajuste o parâmetro F24 em 1 para visualizar estes parâmetros   

3): Ajuste o parâmetro F30 em 1 para visualizar estes parâmetros. 

F51 
4) 

Nível do rele 
térmico p/ 1 
min. 

50/200 
[%] 

  150 0  

F52 Nível do rele 
térmico 

50/150 
[%] 

 100 0 

F53 Característic 0/1 0 Motor comum  0 0 
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Grupo de Parâmetros 1 

Display 
Nome 

Do 
parâmetro 

Faixa 
De  

Ajuste  
Descrição  

Valor 
De 

Fabrica  

Ajustáve
l 

Durante 
run 

 

a do rele 
térmico 
eletrônico 
(Tipo da 
ventilação do 
motor) 

1 Motor com refrigeração forçada  

F54 Nível do 
aviso de 
sobre carga   
( Saída 
digital MO 
“I/O-44) 

30/150 
[%] 

 Ajuste da corrente em que se deseja 
ativar a saída digital MO/EXTG (I54, 
I55). 

 Referência de porcentagem H33 

150 0  

F55 Tempo de 
tolerância p/ 
aviso de 
sobre carga 

0/30 
[seg] 

 Tempo de aguardo na corrente 
ajustada no F54 para ativação do alarme 
(MO/EXTG)  

10 0 

F56 Ativação da 
proteção 
contra sobre 
carga 

0/1  Ativa funções F57 e F58 1 0  

F57 Nível de 
sobre carga 

30/200 
[%] 

 Ajuste da corrente de ativação da 
falha de sobre carga (OLT) 
 Referência de porcentagem H33 

180 0 

F58 Tempo de 
tolerância p/ 
sobre carga 

0/60 
[seg] 

 Tempo de tolerância durante valor 
ajustado na função F57 para ativação da 
falha de sobre carga (OLT)  

60 0 

 

F59 Seleção do 
método de 
proteção 
STALL 
 

0/7  Seleção da proteção Stall  
 Na proteção Stall o inversor diminui a 

velocidade no momento em que a 
corrente ultrapassa o valor ajustado na 
função F60  

0 X  

 Durante 
desaceler
ação 

Durante 
marcha 
normal 

Durante 
aceleração 

 Bit 2 Bit 1 Bit 0 

0 - - - 

1 - - I 

2 - I - 

3 - I I 

4 I - - 

5 I - I 

6 I I - 

7 I I I 

F60 Nível da 
proteção 
STALL 

30/150 
[%] 

 Ajuste do nível da proteção STALL 
 Referência de porcentagem H33 

150 X  
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Grupo de Parâmetros 2 

Displa
y 

Nome 
Do 

Parâmetro 

Faixa 
De 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
De 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

run 
 

H 0 [Pulo de 
função] 

1/95 Este parâmetro é utilizada para pular 
direto para o parâmetro desejado 

1 O  

H 1 [1º falha] -  Este parâmetro guarda as 5 ultimas 
falhas sendo que H1 e a ultima, H2 
penúltima e assim por diante.  

 

nOn -  

H 2 [2º falha] - nOn - 

H 3 [3º falha] - nOn - 

H 4 [4º falha] - nOn - 

H 5 [5º falha] - nOn - 

H 6 [Reset de 
falhas] 

0/1  Apaga histórico de falhas (H1 a H5) 0 O 

H 7 [pausa na 
freqüência] 

F23/400 
[Hz] 

 No momento da partida o motor da 
uma pausa na rampa na freqüência 
determinada neste parâmetro durante o 
tempo ajustado na função H 8.  

5.0 X  

H 8 [tempo da 
pausa] 

0/10 
[seg] 

 Tempo de pausa na freqüência 
ajustada no parâmetro H 7 

0.0 X 

H10 [pulo de 
freqüência] 

0/1  Este parâmetro habilita o uso de pulos 
de determinadas freqüência ajustadas 
nos parâmetros H11 a H16.  

0 X  

H11 
1) 

[inicio 
Pulo 1] 

0/400 
[Hz] 

 Pulos de freqüência. 10.0 X 

H12 [Fim 
Pulo 1] 

15.0 X 

H13 [inicio 
Pulo 2] 

20.0 X 

H14 [Fim 
Pulo 2] 

25.0 X 

H15 [inicio 
Pulo 3] 

30.0 X 

H16 [Fim 
Pulo 3] 

35.0 X 

H17 Ajuste do 
inicio da 
curva S 

1/100 
[%] 

 Ajuste do inicio da curva de acel. e 
decel. Para curva tipo-S (F2 e F3) 

40 X  

H18 Ajuste do fim 
da curva S 

1/100 
[%] 

 Ajuste do fim da curva de acel. e 
decel. Para curva tipo-S (F 2 e F3) 

40 X 

H19 Seleção de 
proteção 
contra falta 
de fase na 
saída 

0/1  Quando habilitado este parâmetro o 
inversor detecta a falta de fase na saída 
para o motor (U, V, W) 

0 O  

H20 Partida na 
energização 

0/1  Quando habilitado pode-se partir o 
motor na energização. 
 Para isso deve-se fazer um jumper 

nos bornes de comando CM e FX, ou 
deixar a chave de partir acionada.   
 Parâmetro Drv deve estar ajustado em 

1 ou 2 

0 O  
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Grupo de Parâmetros 2 

Displa
y 

Nome 
Do 

Parâmetro 

Faixa 
De 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
De 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

run 
 

H21 Reset depois 
da falha 

0/1  Quando habilitado o motor parte 
automaticamente depois do reset de 
alguma falha. 
 Para isso deve-se estar fechado os 

bornes CM e FX.  
 Parâmetro Drv deve estar ajustado em 

1 ou 2 

0 O 

1) Ajuste o parâmetro H10 em 1 para visualização.     

# H17, 18 e usado quando F2, F3 e ajustado em 1 (Curva-S). 

 

H22 
2) 

Seleção da 
retomada de 
velocidade  

0/15  Seleção da ocasião do acionamento da 
retomada de velocidade. 
 Este parâmetro e utilizado pois quando 

ocorre uma falha momentânea o motor 
desliga a saída e depois religa novamente 
com motor ainda embalado.   

0 O  

 1. 
H20- 
partid
a na 
energi
zação 

2.depo
isda 
falta 
de 
alimen
tação 

3.depoi
s de 
uma 
falha 

4.Acel
eraçao 

 Bit 3  Bit 2  Bit 1  Bit 0   

0 - - - - 

1 - - - I 

2 - - I  

3 - - I I 

4 - I - - 

5 - I - I 

6 - I I  

7 - I I I 

8 I - - - 

9 I - - I 

10 I - I - 

11 I - I I 

12 I I - - 

13 I I - I 

14 I I I - 

15 I I I I 

H23 [Nível de 
corrente na 
retomada de 
velocidade] 

80/200 
[%] 

 Nível de corrente para proteção do 
motor na retomada de velocidade  

100 O  

H24 [Ganho 
proporcional 
na retomada 
de 
velocidade] 

0/9999  Ganho proporcional para um melhor 
ajuste da retomada de velocidade 

100 O 

H25 [Ganho 
integral 
retomada de 
velocidade] 

0/9999  Ganho integral para um melhor ajuste 
da retomada de velocidade 

1000 O 

        
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H26 [Nº de auto 
reset] 

0/10  Nº de auto resets que o inverso vai 
fazer depois de alguma falha.  
 O auto reset só funcionara 

corretamente se os bornes CM e FX 
estiverem fechados. 
 Parâmetro Drv deve estar ajustado em 

1 ou 2 

0 O  

H27 [Tempo p/ 
auto partida] 

0/60 
[seg] 

 Tempo de espera para o AUTORESET 1.0 O 

H30 [Potência 
nominal do 
motor] 

0.2/2.2 0.2 0.2 kW - 
 

X  

0.4 0.4 kW 

0.75 0.75 kW 

1.5 1.5 kW 

2.2 2.2 kW 

H31 [Nº de pólos 
do motor] 

2/12  Verificar especificação do motor  - X 

H32 [Freqüência 
de 
escorregam
ento nominal 
do motor] 

0/10 
[Hz] 

 







 


120

Prpm
ff rs

 
Quando,  

        sf = Freqüência de     
escorregamento 

    rf = Freqüência nominal 

    rpm= RPM nominal  do motor 

    P =  Nº de pólos do motor 

- 
 

X 

H33 [Corrente 
nominal do 
motor] 

1.0/20 
[A] 

 Verificar plaqueta do motor.  - X 

H34 [Corrente 
em vazio do 
motor] 

0.1/12 
[A] 

 Corrente do motor sem carga. - X  

H36 [Eficiência 
do motor] 

50/100 
[%] 

 Verificar plaqueta do motor. - X 

H37 [Inércia de 
carga] 

0/2  Selecione uma opção de acordo com 
inércia de motor.  

0 X  

0 Menos de 10 vezes da inércia 
de motor  

1 Aproximadamente 10 vezes da 
inércia de motor  

2 Mais de 10 vezes da inércia de 
motor  

H39 [Freqüência 
de 
chaveamen-
to] 

1/15  
[kHz] 

 Quanto mais alto o valor da freqüência 
de chaveamento, maior a interferência e 
menor o ruído(barulho). 
 Quanto mais baixo o valor da 

freqüência de chaveamento, menor a 
interferência e maior o ruído(barulho). 

3 O  

H40 [Modo de 
controle] 

0/3 0 {Volts/freqüência (V/F)} 0 X  

1 {Compensação de 
escorregamento} 

 

2 {PID }  

3 {Sensorless vector (Speed)}  

H41 [Auto tuning] 0/1  Habilitando este parâmetro o inversor 
calcula automaticamente os valores 
característicos do motor (H42 – H44)  

0 X  

H42 [Resistência 
do estator 
(Rs)] 

0/5.0[]  Valor em ohms da resistência do 
estator    

- X 
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H44 [indutancia 
do 
enrrolamen-

to (L)] 

0/300.0 
[mH] 

 Valor em mH da indutancia entre 
estator e rotor  

- X 

H45 
1) 

Ganho 
Proporcional
Sensorless  

0/32767  Ganho proporcional para o modo de 
controle Sensorless ( Speed ) 

1000 O  

H46 Ganho 
Integral   
Sensorless 

 Ganho integral para o modo de 
controle Sensorless ( Speed ). 

100 O  

H50 
 

[Seleção de 
entrada de 
retorno p/  
controle 
PID] 

0/1 0 Terminal I (0 ~ 20 mA) 0 X  

1 Terminal V1 (0 ~ 10 Vcc) 

1) : Ajuste o parâmetro H40 em 2 ou 3 para visualização. 

H51 [Ganho 
Proporcional 
controle PID] 

0/999.9 
[%] 

 Valores de ganhos para o controle 
PID. 

 

300.0 O  

H52 [Ganho 
Integral 
(tempo) 
controle PID] 

0.1/32.0 
[seg] 

1.0 O  

H53 [Ganho 
Derivativo 
(tempo) 
controle PID] 

0.0 /30.0 
[seg] 

0.0 O  

H54 Ganho   
Feed forward 
controle PID 

0/999.9 
[%] 

 Ajuste o ganho para somar ao valor 
do controle PID de saída  

0.0 O  

H55 [Limite de 
freqüência 
para controle 
PID] 

0/400 
[Hz] 

 Freqüência máxima que o inversor ira 
chegar no controle PID  

60.0 O  

H70 [Referencia 
de 
freqüência 
para rampa 
de ACC e 
DEC] 

0/1 0 F 21 (Freqüência Máxima)  0 X  

1 Freqüência ajustada (referencia)  

H71 [Escala de 
tempo para 
ACC e DEC] 

0/2 0 0.01 segundo.  1 O  

1 0.1 segundo. 

2 1 segundo. 

H72 [Indicação na 
energização] 

0/13  Primeira indicação que ira aparecer 
quando o inversor e ligado 

0 O  

0 Freqüência 

1 Tempo de aceleração 

2 Tempo de desaceleração 

3 Modo de partir/parar 

4 Modo de controle de velocidade 

5 Freqüência fixa 1 

6 Freqüência fixa 2 

7 Freqüência fixa 3 

8 Corrente de saída 

9 RPM do motor 

10 Tensão do barramento DC 

11 Indicação do usuário (H 73) 

12 Indicação de falhas 

13 Direção do motor  

H73 [Indicação do 
usuário] 

0/2  Indicação definida pelo usuário na 
função vOL  no grupo principal 

0 O  

0 Tensão de saída [V] 

1 Potência de saída [kW] 



 34 

2 Torque [kgf  m] 

H74 [Ganho para 
indicação de 
RPM do 
display] 

1/1000 
[%] 

 Neste parâmetro e possível ajustar o 
valor indicado na função de indicação de 
RPM (grupo principal) 

 

100 O  

H79 [Versão do 
Software] 

0/10.0  Indicação da versão do software X.X X  

H81 [2
º
 tempo de 

aceleração] 
0/6000 
[seg.] 

 Funções utilizadas para ajustar 
características de um possível 2º motor 
 Estas funções são utilizadas quando e 

acionado alguma entrada multifunção 
(P1 – P5) e esta definida como 2º moto 
(F20 – F24) 

5.0 O  

H82 [2º tempo de 
desacelara.] 

10.0 O 

H83 [2º 
Freqüência 
nominal] 

30/400 
[Hz] 

60.0 X 

H84 [2º modo da 
curva V/F] 

0/2 0 X 

H85 [2º reforço de 
torque 
avante] 

0/15 [%] 5 X 

H86 [2º reforço de 
torque 
reverso] 

5 X  

H87 [2º nível de 
STALL] 

30/150 
[%] 

150 X 

H88 [2º Nível do 
rele térmico 
p/ 1 min.] 

50/200 
[%] 

150 O 

H89 [2º Nível do 
rele térmico] 

100 O 

H90 [2º corrente 
nominal do 
motor] 

0.1/20 
[A] 

1.8 X 

H93 [Parâmetros 
de fabrica] 

0/5  Esta função faz com que as funções 
assumam os valores originais de fabrica, 
apagando assim todos os ajustes feitos 
pelo operador.   

0 X  

0 - 

1 Apaga todos os grupos 

2 Somente o grupo principal 

3 Somente o grupo F 

4 Somente o grupo H 

5 Somente o grupo I 

H94 [Senha] 0/FFF  0 O  

H95 [Trava de 
parâmetros] 

0/FFF Neste parâmetro pode-se travar os 
parâmetros afim de evitar qualquer 
alteração indesejada. 

0 O  

UL (Unlock) Destravado  

L (Lock) Travado  
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Grupo I/O 

Displ
ay 

Nome 
do 

Parâmetro  

Faixa 
de 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
de 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

RUN 
 

I 0 [Pulo de 
função] 

0/63 Este parâmetro é utilizado para pular 
direto para o parâmetro desejado 

1 O  

I 1 [Filtro da 
entrada V0] 

0/9999 Filtro da entrada V0(potenciômetro do 
inversor)  

10 O  

I 2 [Tensão 
mínima da 
entrada V0]  

0/10 
[V] 

Ajuste da tensão mínima na entrada V0 
(potenciômetro do inversor)  

0 O 

I 3 [Freqüência 
mínima na 
entrada V0 ]  

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a tensão 
mínima na entrada V0.   

0.0 O 

I 4 [Tensão 
máxima da 
entrada V0]  

0/10 
[V] 

Ajuste da tensão máxima na entrada V0 
(potenciômetro do inversor)  

10 O 

I 5 [Freqüência 
máxima na 
entrada V0] 

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a tensão 
máxima na entrada V0.   

60.0 O 

I 6 [Filtro da 
entrada V1] 

0/9999 Filtro da entrada V1 (potenciômetro 
externo)  

10 O  

I 7 [Tensão 
mínima da 
entrada V1]  

0/10 
[V] 

Ajuste da tensão mínima na entrada V1 
(potenciômetro externo)  

0 O 

I 8 [Freqüência 
mínima na 
entrada V1 ]  

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a tensão 
mínima na entrada V1.   

0.0 O 

I 9 [Tensão 
máxima da 
entrada V1]  

0/10 
[V] 

Ajuste da tensão máxima na entrada V1 
(potenciômetro externo)  

10 O 

I10 [Freqüência 
máxima na 
entrada V1] 

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a tensão 
máxima na entrada V1.   

60.0 O 

I11 [Filtro da 
entrada I] 

0/9999 Filtro da entrada I (4-20mA) 10 O  

I12 [Tensão 
mínima da 
entrada I]  

0/20 
[mA] 

Ajuste da corrente mínima na entrada I (4-
20mA)  

4 O 

I13 [Freqüência 
mínima na 
entrada I ]  

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a corrente 
mínima na entrada I.   

0.0 O  

I14 [Tensão 
máxima da 
entrada I]  

0/20 
[mA] 

Ajuste da corrente máxima na entrada I(4-
20mA)  

20 O 

I15 [Freqüência 
máxima na 
entrada I] 

0/400 
[Hz] 

Freqüência correspondente a corrente 
máxima na entrada I.   

60.0 O 

I16 [Critério para 
definição de 
perca do 
sinal 
analógico] 

0/2 0 Desabilitado 0 O  

1 Referencia na metade do valor 
ajustado nos parâmetros I 2/7/12.  

2 Referencia abaixo do valor 
ajustado nos parâmetros I 2/7/12. 

I20 [Definição da 
entrada multi 
função P1] 

0/24 0 Partir no sentido Avante {FX} 0 O  

1 Partir no sentido Reverso {RX} 

I21 [Definição da 
entrada multi 
função P2] 

2 Parada de emergência {EST} 1 O  

3 Reset {RST}. 
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Grupo I/O 

Displ
ay 

Nome 
do 

Parâmetro  

Faixa 
de 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
de 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

RUN 
 

I22 [Definição da 
entrada multi 
função P3] 

4 Jog {JOG} 2 O  

5 Multi velocidade – Low  

I23 [Definição da 
entrada multi 
função P4] 

6 Multi velocidade – Mid 3 O 

7 Multi velocidade – High 

I24 [Definição da 
entrada multi 
função P5] 

8 Multi Acel/Decel – Low 4 O  

9 Multi Acel/Decel – Mid 

10 Multi Acel/Decel – High 

11 Freio DC  

12 2
º
 motor   

13 -  

14 -  

15 Up-down  Incrementa o 
valor de 
freqüência (UP) 

 

16 Decrementa o 
valor de 
freqüência 
(DOWN) 

 

17 3-wire (3-fios)   

18 Falha externa A (EtA)  

19 Falha externa B (EtB) 

20 -  

21 Muda modo de operação entre PID 
e V/F  

 

22 Muda entre placa opcional e 
inversor 

 

23 Bloqueio analógico  

24 Desabilita Acel/Decel  

I25 [Estado dos 
terminais de 
entrada 
digital] 

 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

- - 

 

P5 P4 P3 P2 P1 

I26 [Estado dos 
terminais de 
saída] 

  BIT1 BIT0  
 

 
 

 

 30AC MO 

I27 [Filtro para 
entradas 
digitais] 

2/50  Filtro para entradas digitais P1, P2, 
P3, P4 e P5. 

15 O  

I30 [Freqüência 
de passo 4] 

0/400 
[Hz] 

 Freqüência de passo aso relacionadas 
aos parâmetros  I/O-21,22,23,24,25 
definidos como : 

- Multi velocidade – Low 
- Multi velocidade – Mid 
- Multi velocidade – High 

30.0 O  

I31 [Freqüência 
de passo 5] 

25.0 O 

I32 [Freqüência 
de passo 6] 

20.0 O 

I33 [Freqüência 
de passo 7] 

15.0 O 

I34 Tempo de 
aceleração 1 

0/6000 
[seg.] 

 Tempos de Multi aceleração e 
desaceleração aso relacionadas aos 
parâmetros  I/O-21,22,23,24,25 definidos 
como : Multi Acel / Decel – Low/Multi 
Acel/Decel – Mid / Multi Acel/Decel – 
High 

3.0 O  

I35 Tempo de 
desacel.1 

3.0 

I36 Tempo de 
aceleração 2 

4.0  

I37 Tempo de 
desacel.2 

4.0 
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Grupo I/O 

Displ
ay 

Nome 
do 

Parâmetro  

Faixa 
de 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
de 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

RUN 
 

I38 Tempo de 
aceleração 3 

5.0 

I39 Tempo de 
desacel. 3 

5.0 

I40 Tempo de 
aceleração 4 

6.0 

I41 Tempo de 
desacel. 4 

6.0 

I42 Tempo de 
aceleração 5 

7.0 

I43 Tempo de 
desacel. 5 

7.0 

I44 Tempo de 
aceleração 6 

8.0 

I45 Tempo de 
desacel. 6 

8.0 

I46 Tempo de 
aceleração 7 

9.0 

I47 Tempo de 
desacel. 7 

9.0 

I50 [seleção da 
indicação na 
saída 
analógica 
FM] 

0/3 0 Freqüência de 
saída 

Freqüência 
máxima 

0 O  

1 Corrente de 
saída 

150 % 

2 Tensão de 
saída 

282 V 

3 Tensão no 
barramento 
DC 

DC 400V 

I51 [Ajuste da 
saída 
analógica 
FM] 

10/200 
[%] 

Neste parâmetro ajusta-se  a tensão na 
sadia analógica. 

100 O 

I52 [Nível do 
FDT] 

0/400 
[Hz] 

 Neste parâmetro ajusta-se a 
freqüência (I52) e a banda (I53) para 
ativação da saída digital MO (I54) ou do 
rele 30

 
A,B,C (I55). 

30.0 O  

I53 [Banda do 
FDT] 

10.0 O  

I54 [Definição do 
modo de 
funcionamen
to da sadia 
digital MO] 

0/17 
 

0 FDT-1 12 O  

1 

FDT-2  

I55 [Definição do 
modo de 
funcionamen
to do rele 
multifunção] 

2 FDT-3 17  

3 FDT-4  

4 FDT-5  

5 Sobrecarga{OL}  

6 Aviso de sobrecarga {IOL} 

7 Stall {STALL} 

8 Sobre tensão {OV} 

9 Baixa tensão {LV} 

10 
Sobre temperatura no inversor 
{OH} 

11 Perca do comando 

12 Durante run  

13 Durante stop 

14 Durante marcha 

15 Durante busca de velocidade 

16 Tempo ente sinal de run e run 

17 Falha  
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Grupo I/O 

Displ
ay 

Nome 
do 

Parâmetro  

Faixa 
de 

Ajuste 
Descrição 

Ajuste 
de 

Fabrica  

Ajustavel 
Durante 

RUN 
 

I56 [Atuação do 
rele de saída 
no modo de 
indicação de 
falha] 

0/7  Quando e 
seleciona
do auto 
reset no 
parâmetro 
H26  

Qualquer 
falha 

Quando 
ocorre 
falha de 
baixa 
tensão 

2 O  

 Bit 2 Bit 1 Bit 0 

0 - - - 

1 - - l 

2 - l - 

3 - l l 

4 l - - 

5 l - l 

6 l l - 

7 l l l 

    

I60 [Numero do 
inversor 
(estação)] 
 

1/32  Numero do inversor (estação) quando 
utilizado comunicação serial RS485. 

1 O  

I61 [velocidade 
de 
comunicação
] 
 

0/4  Velocidade de comunicação RS485  3 O  

0 1200 bps 

1 2400 bps 

2 4800 bps 

3 9600 bps 

4 19200 bps 

I62 [Modo de 
atuação do 
inversor no 
momento da 
perca da 
referencia de 
velocidade] 

0/2  0 O  

0 Continua a operação 

1 Parada livre  

2 Parada por desaceleração 

I63 [tempo para 
detecção da 
perca de 
referencia de 
velocidade] 

0.1/12 
[seg.] 

 Tempo de tolerância para atuação da 
perca de velocidade. 

1.0 

- 
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FALHAS 
 

 

Display Falha Descrição 

 

Sobre 
corrente 

Corrente de saída acima de 200% da corrente nominal, causada por: 
- Tempo de partida(Acel.) baixo, curto-circuito no motor, curto-circuito na fiação de 
saída ou curto-circuito no IGBT. 

 
Fuga à terra 

Motor com fuga à terra(em massa) ou fiação que vai para o motor em massa 

 

Inversor 

sobrecarrega

do 

Corrente de saída acima de 150% da corrente nominal por um período de 1min.  

 

Proteção por 

limite de 

corrente 

Corrente de saída acima do valor ajustado no parâmetro FU1-57. 

- Motor sobrecarregado, Motor travado e etc. 

 

Sobre 

temperatura 

no inversor 

Temperatura elevada no dissipador do inversor, causada por: 

- Falha ou queima do ventilador de refrigeração do inversor, Inversor alocado em 

local fechado ou Temperatura ambiente elevada. 

 

Falha nos 
Capacitores 

Falha nos capacitores do barramento DC. 
O inversor avisa quando e o momento de trocar o capacitor  

 

Falta de fase 

na saída 

Falta de fase na saída do inversor(U,V,W - Motor), causada por: 

- Rompimento de cabo(s) que vai p/ o motor, Mau contato nos parafusos do 

inversor(U,V,W) ou nas emendas no motor.   

 

Sobre 

Tensão 

Tensão interna do inversor(barramento DC) elevada, causada por: 

- Tempo de parada(Desacel.) baixo, máquina com inércia elevada ou tensão de 

alimentação elevada.   

 

Baixa Tensão 

na 

alimentação 

Tensão de alimentação Baixa 

 

Proteção 

Térmica 

Eletrônica 

Desligamento do motor por proteção térmica eletrônica (Sobre carga no motor por 

mais de 1 min.) cujo valor é ajustado no parâmetro FU1-51. 

 

Falha de 
gravação 

Falha no salvamento de informações de ultimas falhas 

 

Falha de 
Hardware 

Falha nos circuitos internos do inversor.  

 

Falha de 
comunicação 

Falha na comunicação entre a CPU do inversor e a IHM. 

 

Falha no 

ventilador 

Ventilador travado por estar sujo, queimado ou com corrosão em seu circuito 

interno. 

 

 

Parada de 

emergência 

(borne 

externo) 

Falha proveniente do acionamento de um dos  bornes de entrada multi função P1, 

P2, P3, P4 ou P5 (Parâmetros I/O-20 a 24 = “emergência”). 

 

Falha externa 

A 

Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multifunção P1, 

P2, P3, P4 ou P5 (Parâmetros I/O-20 a 24 = “Falha externa A). 

 

Falha externa 

B 

Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multifunção P1, 

P2, P3, P4 ou P5 (Parâmetros I/O-20 a 24 = “Falha externa B). 

 

Perda de 

sinal de 

referência de 

velocidade 

Perda do sinal de referência de velocidade  
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