Inversor de Frquéncia

série ICH
1/2 - 3 HP (230V)

Instrucoes de instalacao,

operacao e manutencao.

Leia este manual antes de instalar,

operar ou programar o inversor.

INCLAIR

EQUIPAMENTOS ELETRONICOS



ATENGAO

. Os servicos de manutencdo devem ser executados somente por
pessoas qualificadas.

. Ler completamente este manual antes de instalar.

. Neste inversor circula alta tensao que pode provocar choques
elétricos, os quais podem causar acidentes.

. Desligar sempre o inversor antes de executar qualquer servigo
de manutencéo.

. Aguardar pelo menos 3 minutos depois de ter desligado a
alimentagcao para permitir que os capacitores de poténcia se
descarreguem. Em caso de defeito no circuito de descarga dos
capacitores, podera haver alta tensdo, mesmo muito tempo
depois que a alimentagao tenha sido desligada.

. Nao efetuar testes com tensdes elevadas como teste de
isolagao.
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INSTRUCOES DE SEGURANGA

Seguir sempre as instrugdes de seguranga com o fim de evitar incidentes e cutros potenciais riscos.

Mo presente manual, as mensagens de seguranga sic indicadas como segue:

o ~ . , o
.;;! H A DVE RT E N C I A éﬂﬁﬁﬁ?ﬂi nlarradn pode provocar graves lesbes
ff?‘xx ATE N gﬁo Um funcionamento errado pode provocar lestes leves

ou danificar o eguipamento.
MNeste manual, as indicacdes para a seguranga =80 assinaladas com as duas ilustragdes seguintes:
" Indica potenciais riscos em determinadas cond poes.
Ler & mensagem £ seguir atentamente as instrugdes.

S Indica riscos de chogue elétrico em determinadas condigdes.
AN Prestar muita atengao em caso da presenga de tensgo perigosa.

Ter em maos as instrugbes de funcionamenta para uma rapida consulta.

Ler atentamente o presente manual para aumeniar ao masmao os senvigos dos inverscres da séris SINUS N e para
garantir uma utilizacio segura.

/", ADVERTENCIA

Nio remover a tampa na presencga da corrente ou quando o equipamento esta

em funcionamento.
Em caso contrario, pode acontecer risco de choque elétrico.

Nao alimentar o inversor na auséncia da tampa anterior.
Em caso contrario, existe o risco de chogue eletrico causado por terminais de alia tensao ou da
exposicdo de condensadores camegados.

Remover a tampa somente em caso de inspegdes periddicas ou para efetuar
ligagoes, também na auséncia de alimentagio.

Em caso contrario, & possivel entrar em contato com os circuitos em tensdo ocorrendo o risco de
choque elétrico.

Eventuais ligagoes e inspegoes periddicas devem ser acompanhadas pelo
menos 10 minutos apos a interrup¢do da alimentagio e depois de haver
verificado via uma adequada checagem de que a tensdo de ligagao em CC

esta descarregada (inferior a 30V CC).
Em caso contranio, existe o risco de chogue elétrico.

Acionar os interruptores com as maos secas.
Em caso contrario, existe o fisco de chogue elétrico.




B MN&o usar o cabo se o isolante esta danificado.
Em caso contrario, existe o risco de chogue elétrico.

B N&do submeter os cabos a garras (arranhaduras), excesso de tensao, cargas
pesadas ou beliscadas.

Em caso contrario, existe o risco de choque elétrico.

/' ATENGCAO

Instalar o inversor sobre uma superficie nao inflamavel. Nao coloca-lo
préximo a material inflamavel.
Em caso contrario, existe o risco de incéndio.

Se o inversor estiver danificado desligar a alimentacao na entrada.
Em caso contrario, existe o risco de incidentes secundarios e de incéndio.

Apds a aplicagao ou a interrupgéao da alimentagao na entrada, o inversor
permanece quente por alguns minutos.
Em caso contrario, existe o risco de desastres a pessoas, como queimaduras de pele ou lesdes.

N&o aplicar alimentagcao a um inversor danificado ou a um inversor com
partes faltando, também se a instalagao esta completa.
Em caso contrario, existe o risco de chogue elétrico.

Evitar a entrada de papel, fiasco de madeira, poeira, sujeira, po
umido, estilhago de metal ou outros corpos estranhos no conversor.
Em caso contrario, existe o risco de incéndio ou de outros incidentes.

PRECAUGCOES PARA O FUNCIONAMENTO

(1) Manuseio e instalacio

Mangjar com hase ao peso do produto.

MNao empilhar um nimero de caixas do inversor maior gue o aconselhado.

Instala-lo segundo as instrugdes especificadas neste manual.

Mao abrir a tampa durants o transporte.

MNao colocar objetos pesados sobre o inversor,

Yerificar para que a crientagdo de montagem do inversor esteja correta.

Mao deixar o inversor cair e evitar gualguer impacto.

Usar o método de massa a terra Type 3 para a classe 200 vV (Resisténcia de terra: inferior a 100 ohm).
Adotar medidas de proteg3o contra ESD (Electrostatic Discharge — descarga elefrostatica) antes de focar a
placa do circuito impressa para inspecdo ou instalagdo,

Usar o inversor nas seguintes condigdes ambientais:

O Ooddoooood

Temperatura de-10a~50°C (s2m congelamento)
ambients
Umidade relativa [ 90% RH ou menos (sem condensamenio)
Temperaturade | de-20 a~65°C

Ambients consenvagio

Protegido de gases comosivos, gases combustiveis, névoa de dleo

Local Qu poeira
. _ s ; . —
Altura, vibrago ﬂgf\b; 000m acima do nivel do mar, Max. 5,9 mfseg” (0.6G) ou




{2) Instalacdo

O

O ooog

(3) Teste
O

O

M3o ligar um condensador de correg3o, um supressor de excesso de corrente ou um filiro RFI na saida do
inversor.

A orientaco de ligagdo dos cabos de saida U, V', W a motoer influencia a direcdo de rotacdo do motor.

Uma ligag3o errada do bome pode danificar o eguipamento.

A invers8o da polaridade (+/-) dos bomes pode danificar o inversor.

As operagBes de ligagio e inspegio devem ser acompanhadas scmente por pessoal autorizado que tenha
familiaridade com os inversores ELETTROMICA SANTERMNO.

Antes da ligag3o sequir a instalagdo do inversor. Em caso confrario, podem verificar-se riscos de chogue elétrico
ou de lestes 45 pessoas.

Verificar todos os pardmetros antes do funcionamento. A mudanga dos valores dos parametros pode resultar
necessaria na base da carga.

Aplicar sempre valores de tensio consentidos a cada bome como indicado neste manual. Em caso contrano &
possivel danificar o inversor.

{4) Precaugdes de funcionamento

O

o o ogoo o o

o o

CQuando se seleciona a fungdo de reset automatico, ir para longe da maquina operadora quando o motor vem
do reset improvisadamente apds um parada por falha.

A tecla Stop no teclado tem efeito somente apds a colocagdo da funcio adequada. Predispde-se 3 parte um
interruptor para paradas de emergéncia.

Se acompanha o resetde uma falha com o sinal da referéncia presente, terd lugar um start improvisado. Verificar
antes que o sinal da referéncia esteja desligado. Diferentements pode verificar-se um incidente.

Evitar de seguir mudangas ou variagbes dentro do inversor.

O motor pode ndo ser protegido da fungo ©rmica eletrdnica do inversor,

Mao usar um contator elefromagnético na entrada do inversor por freqliéntes operagdes de envio/parada do
inversor.

Usar um filtre anti-distdrbo para reduzir o efeito da interferéncia eletromagnética. Em caso contrario, & possivel
causar danos aos aparelhos eletrénicos mais proximo.

Em caso de desequilibrio da tens&o na entrada, instalar uma resisténcia indutiva de uma comente alternada em
CA. Os condensadores e os geradores da restauragdo podem superaquecer ou serem danificados por causa
da interferéncia potencial de alta freqiiéncia transmitido do inversor.

Antes de Acionar o equipamento e de acompanhar a programagio da parte do usuario, restaurar os parametros
usados aos valores pré-definidos.

O inversor pode ser facilmente ajustado para operagbes a alta velocidade. Antes de Acionar o equipamento,
verificar a capacidade do motor ou do maguinario.

A torgue de parada ndo vem produzida quando se usa a fungdo de interrupgo CC. Se é necessaria a torque de
parada, instalar um equipamento separado.

(5) Precaugdes para a prevengdo das falhas

O

Fornecer um suporte de seguranca como a exemplo um freio de emergéncia que impecga a maquina e ao
equipamento de criar condigfes de risco em caso do inversor resultar danificado.

(6) Manutencdo, inspegio e substituicdo das partes

O
O

Nao acompanhar um teste de isolamento (resisténcia ao isclamento) sobre o circuito de controle do inversor.
Para a inspe¢o periodica (substituicdo das partes), fazer referéncia ao Capitulo 13.

{(7) Eliminag3o

O

Em caso de eliminacio, tratar o inverser como um refugo industrial.

(8) Instrugdes gerais

O

A maior parte das fichas e dos desenhos contidos neste manual de instrugdes mostra o inversor sem interruptor
automatico, sem tampa ou parcialmente aberto. Mao Acionar o inversor deste modo. Colocar sempre a tampa
com os interruptores automaticos e Acionar o inversor seguindo as instrugdes.



INFORMAGOES BASICAS E PRECAUGOES

Precaugdes importantes

Disembrulho &
inspacdo

& Verificar se durante o frasporte o inversor abteve alguns danos. Para assegurar-se que o
inversor € aquele solicitado para a aplicacdo, verificar o tipo, os dados sobre a efiqueta e controlar

para que o inversor seja o incacto.

SV004iC5— 1F )

Modelo

.‘_
INPUT 300330 V 1 Phase ‘ < Cidigo
| ouTPUT g,_é;l" puty 3 ngt‘lﬁ: 44— Dados da stigueta entrada
0.5 HP { 0. 46 (D) 44— Dados da etiqueta de saida saida
0N O T <4— Potencia motor
[ 02052900109
L 44— Cddigo de barra/Nimens séris
® Tipo do inversor
sV 004 iCH - 1 F
Motor rating Series Name Input EMI Filter option
004 | 04 [kW] F | Bultin
LS Single phase : Filer
Inverter | 008 | 0.75 [kW] standard inverter | | 1 Slhngle
015 [ 1.5 [KW] (200V) phase | /A
022 | 22 [kW]

® Flitra o2 entrada Integrads EM 61600-3 edgde 2 PRIMEIRC AMBIENTE Categorla 1, EMSS011 gr1 o B para usuaro ndusinal & demestico,
EMEODS1-1, -2, ENSDOE2-1, -2, EME1EDD-2-A11.

& Acessorios
Mo caso se relevarem discrepéncias, danos ou ouiras incongruéncias, contactar o revendedor.

Preparacdo dos
instrumentos e
das partes
necessaras
para o
funcionamento

Os instrumentos e as paries necessarias para funcionar dependem do tipo de acdo do inversor.
Preparar o equipamento & as partes de acordo s necessidades.

Instalagdo Para acionar o inversor a elevados servigos por um longo periodo, instala-lo em um lugar
adaptado, segunde a correta direcdo e deixando os espagos necessaries (fazer referéncia ao Cap.
2, pag.2-1).

LigacGes Ligar os sinais de alimentago, motor e funcionamento (sinais de controle) ao quadro de bomes.

Ter consciéncia que uma ligagio errada pede danificar o inversor e os dispositives periféricos

(fazer referéncia ao cap. 3 Ligagbes, pdog.3-1)




Detalhes sobre o produto

1.1.1 Aspecto
J,.-«-_—*\ J/Teclad-::
LED do estado Potencidmetro
Janelz de

visualizacdo
M

Fulsante
-‘ STOR/RST

Tampa anterior:
Tira-la para sequir as

N

~./ Abertura sobre o corpo: |

ligagdes & mudangar os

parametros.

" _,,-”’ guando a tampa anterior

; \ vem tirada na parte interna
' Tampa inferior: A \ ate a esta linha e elevada, &

Tira-la para seguir a possivel remove-la do corpo

ligagao da alimentagao \ principal. Ver pag. 1-3

na entrada e do motor. - ) ,/
| Etiqueta do inversor
Ny S L ]

1.2.2 Vista sem a tampa anterior

Para a remogdo da tampa anterior, fazer referéneia a pag. 1-3.

v”--
[ Pulsante RUN = T ‘ Pulsante a 4 directes para 2

_ 2 /
- - T,

r g -
i = . J}i}i ﬁﬁl- — Acima/&baixo/ Direita/Esquerda)
—_x\l ‘f = .I.'_'!.i"- _____—1"\%--_ __F-a-/l
Interruptor T _._-:’_'_-_— ﬁgf?%
NPN/PNP J T had : / _ |
- ~

1‘=E{=r/

m_\/

Ff —_____ Bome entradal saida
analagico
i / AN ,,J
R
==l

colocacio dos parémetros (tecla

-~

Bome de tera do inversor

Atencdo: para alcangar o
bormne remover a tampa inferior.




Remocdo e reinstalagio
1.3.1 Remogdo da tampa anterior

® Para mudangar os ajustes dos parametros: pressionar ligeiramente com um dedo sobre o ponto indicado na
figura 1), dai puxar na direcdo abaixo como indicado na figura 2). Neste modo aparece o pulsante a 4 direcdes.
Usar este pulsante para ajustar os pardmetros e mudancar os valores.

1) 2)
i

-y

1. Pressionar

Abertura

lateral

delicadamente

2. Pressionar

nesta diragdo

® Remogio para a ligacdo: o método & indicado na figura 1. Ter ambaos os lados da tampa e eleva-la para remove-
la completamente do corpo principal.

-
1) 2) 2. Segurar

ambos o3 lados

P Paralelo!

1. Empurrar em |

N . 3. elevar para
direcao abaixo a ,
. remove-la.
___ tampa ate )
f \ quando 2 sua
sumidade ndo
. atingir a

i aherura lateral. |



entrada e homes: apos haver removida a tampa anterior, elevar a

® Remocdo para a ligac8o da alimentacdo na
tampa inferior para efetuar a ligacdo.

mMota: agui 530
indicados os
nomes dos bornes

de alimentacio na

entrada.

® Para acessar os bornes de controle: apds haver ligado os bornes de alimentac3o, reinstalar a tampa infarior &

ligar os bornes de controle.
®  mNota: usar SOMENTE o cabo que tem a dimens&o indicada no presente manual. O uso de um caho de

dimenstes maicres pode causar uma ligagdo errada ou danos ao isclamento.

e Y
WMota: agui é
indicado o nome

dos bormnes de

conirole,

10



® (Quando instalam-se dois ou mais inversores ou se tem um ventilador no painel do inversor, 0s inversores & o
ventilador devem ser instalados adequadamente prestando ateng3o afim de que a temperatura ambiente dos
inversores seja mantidas entre os valores consentidos. Em caso de ndo serem instalados de modo inadeguados, 2
temperatura ambiente dos inversores aumenta reduzindo o efeito da venfilagio.

® nstalar o inversor de modo seguro usando parafusos e porcas.

= |nstalagdo dos demais inversores no paingl=

’;‘: '-'::.::.
80

=)
=)
e
IIQ

==

L

B Nota: consentir uma adequada ventilagdo de ar e sujeita-los a calor durante a instalacdo dos inversores e

dos ventiladores no interior de um painel.

3
N & ST
il i
R | | O] |
I5-: N @& .
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Dimensoes
0.4, 1.1 kW (0.95~1.9kVA)

ooooo

%

5

]

5 SINUS N 25 SINUS N 25 SINUS N 25 SINUS N 25
Dimensoes
0001 XIK2 0001 XBK2 0002 XIK2 0002 XBK2
L 79 74 74 7a
H 143 143 143 143
F 143 143 143 143
Feso
0.87 0.95 0.89 0.97
(Ka)

12




1.5, 3 kW [3~4.5kVA)

/% : .
|III l’" III
Y
N\
Ay
N
P "l" i
Yoo
\/
Y
5 . SINUS N 25 SINUS N 25 SINUS N 25 SINUS N 25
Dimensoes
0003 XIK2 0003 XBK2 0005 XIK2 0005 XBKZ2
L 156 156 155 156
H 143 143 143 143
P 143 143 143 143
FPesn
1.749 1.94 1.85 2
(K

13




LIGAGOES BASICAS (LIGAGOES DE COMANDO)

L
Ingr. monof, TA O D—n
EHUV”MO—E

Barra
comune

Ligacdo dos bornes

P4 P5 WVR WICM | AN

J0A J0B J0C MO EI'I'% EZI P1_F2_CM P3
l

Fungdes

Fx: Marcha frente

Bome = 3 X Marcha reverso
entrada |22 —
multi- w @ B Parada emergencia
funcdo  [* ]

JOG: Funcionamento jog

RST : Resst falhas

Alimentagéo 24% para P1-PS

Alimentagdo 12V para poténciometro

Borne entrada analdgica 0-100

Borne entrada analdgica 0-20ma

Borne comum para P1-P5, AM, P24

Borne saida analgica multi-fungdo ( 0 ~ 10V)

Borne comum gara bome &M

Borne saida open collector multi-fungéo

Terra T/M para MO

. . Saida contato A
Bome saida rele

multi-fungdo Saida contato B

Comum 304 308

Ingresso
tensione
di linea
in CA

Terminals
per
inverter
CCPIS

Terminalg
per
motore

Terra

L1

L2

“W-7- * s

T

Filtro Emi i
CLASSEB
(Opzione)

=

14



TERMINAIS DE POTENCIA (ALIMENTAGCAO E MOTOR)

Especificagdes para a ligagido do guadro de bornes de poténcia

0001XBK2 D002XBK2 0003XBK2 0005XBK2
L1 L2 P P1 N
L I'l Il Il I'l ] I'l |1 I
N | W o )
] 1 L2 P PIL N U V W
v W
Dim. cond. entr. | 2mm° Zmim?® 3.5mm°* 3 5mm®
Fio saida Zmim? Zmim?® 3.5mm°* 3 5mm®
Fio terra Zmim? Zmim?® 3.5mm°* 3 5mm®
Terminal Log 2mm* 35 @ 2mm® 3.5 @ 3.5mm* 3509 35mm 359
Torgue 13kof.cm 13kaf.cm 15kgf.cm 15kaf.cm

i

i

/N ATENGAO

Antes de efetuar a ligagdo, certificar-se que a alimentacgéo na entrada esteja separada.

Apos ser interrompida a alimentagdo ao término do funcionamento, aguardar pelo menos 10

minutos apds apagar o LED no display do teclado antes de intervir. Se esta disponivel um

teste, verificar a tenséo entre os bornes P1 e N. Acompanhar a ligagdo apds haver verificado

gue a tensdo da entrada no circuito em CC do inversor seja completamente esgotada.

A aplicacdo da alimentacdo na entrada aos bornes de saida U, V e W pode causar danos no

interior do inversor.

Usar os bornes e anéis com capuzes isolados para a ligagao da alimentac@o na entrada e do

maotor.,

Nio deixar fragmentos de fio no interior do inversor. Os fragmentos de fio podem causar

falhas, rupturas e mal funcionamento.

Nio curto-circuitar os bornes P1 o P e N. Os curto-circuitos dos bornes podem causar danos

internos ao inversor.

N&o instalar um condensador de corregéo, um supressor de excesso de corrente ou filtros RFI

no lado externo do inversor. E possivel danificar estes componentes de diversas formas.




/1\ ADVERTENCIA

® Usar o método de massa a terra Type 3 (Resistécia de massa a terra: inferior a 100 ohm).
® (Colocar o terra do inversor usando o terminal terra dedicado. Para a massa a terra nio usar

parafuso na base ou no chassis.

) terminal terra terminal terra
dedicado dedicado

S I s

W Nota: Remover as tampas anterior e inferior antes de seguir a massa a ferra.
W Atengdo: Seguir as especificactes fornecidas abaixo, para a massa a terra do inversor.

Modelo 004iC5, 008iC5 - 1,1F 015iC5, 022iC5 - 1,1F
Dimens. condut. Imm? 2mm’
Terminal Log 2Zmim®, 3¢ 2mm®, 3¢

Impedancia de Inferior a 100 ahm Inferior a2 100 ohm

massa a terra

16



Especificagdes do terminal de bornes de 1O

.
308 30B 30c MO EXTG P24 P1 P2 CM P3

Borne Descrigdo Dimensao dos fios Torgue (Nm) Nota
P1IIP2|IIP3 Entfﬂda ITILJ|tI—fLII'I;HD T-'M F“l'Fl-E' 22 l':'\-llﬂllls: ':I_3 mm2 |:4
P4/P&
cM Borne comum para P1-P3, AM, 22 AWG, 0.3 mm?2 0.4

P24
W Alimentacio 12V para 22 AWG, 0.3 mm® 0.4
potenciometro externo
W1 Entr. tensdo analdg. 0- 10V 22 AWG, 0.3 mm?® 04
[ Entr. commente analag. 0-20ma 22 ANG, 03 mm° 0.4
AM Saida analogica multi-funcio 22 AWG, 0.3 mm® 04
MO Saida open-collector multi-fungio 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
TiM
EXTG Terra T/IM por MO (zero Volt) 20 AWG, 0.5 mm° 0.4
P24 Alimentag&o 24V para P1-P5 20 AWG, 05 mm?® 0.4
304 Saida contato A/B relé multi- 20 AWG, 05 mm- 04
30B fungdo 20 AWG, 0.5 mm?® 0.4
30C Comum relé multifung&o 20 AWG, 0.5 mm® 04

miota: ligar os fios de controle a mais de 15 cm dos bomes de conirole, para que ndo tenhiam impedimentos durante 3

reinstalag3o da tampa anterior.

EmNota: quando se usa a alimentagio externa para os bornes de entrada multi-fung3o (P1-P5), afivar aplicando uma

tensdao maior de 12 V.

17



Sele¢io dos PNP/NPN e conector para opgdes de comunicagio

1. Uso de P24
[NPN] 24% | 241
I[ o7 eml, 4
L #

2. Uso de alimentacdo
externa a 24V
[PNFP]

54

© 24|

D{i

cPLU

Fesistor

; W/Eﬁ MO

%

2 Conector placa opcional:

Instalar aqui a placa

mhota: E disponivel a placa opcional MODBLUS RTU. Para ulteriores detalhes fazer referéncia ao manual relativo a placa

MODBUS RTU.

18



4. Configuragdes basicas

Ligagdo dos dispositivos periféricos ao inversor

Para Acionar o inversor sao necessanos os seguintes dispositives. Para garantir um correto funcionamento, selecionar os

dispositivos periféricos adequados e ligd-los corretamente. Um inversor aplicado ou instalado de modo incorreto pode

causar um mal funcionamento do sistema, a redugdo da durgio do produto ou danos aos componentes. Anfes de

proceder, ler atentamente o presente manual.

—

l

g

l

G

L
M

f
!
!

|

Surgimento da

alimentagdo CA

Usar uma alimentag 3o que entre novaments no
intervalo consentido como indicados nos dados
da etiqueta do inversor. (Fazer referéncia ao cap.
14 - Especificagdes).

Interruptor de circuito
dispersdo MCCE ou
Earth (ELB)

Selecionar atentamente 0s interruptores
automaticos. Ao aguecer, um elevado pico de
entrada pode atingir o inversor.

Contator
elstromagnético

Se necessario, instala-lo. Uma vez instalado, ndo
usa-lo para acionar ou parar, de outra maneira
pode causar a redugdo da duragio do produto.

Instalacio e ligagio

Para obter elevados servigos do inversor por um
longo periodo, instald-lo em um lugar adequado,
seguindo a justa direcio e deixando os espagos
solicitados. Uma ligagdo errada dos bomes pode
causar danos ao eguipamento.

Ao motor

Mao ligar um capacitor de corregSo, um SUpressor
de excesso de corrente ou um filtro para
interferéncia de radio no lado externo do inversor.

19



OPERACAO DO TECLADO

cnablinasanananananddfFFFAsmm

: 1] e, Botoes
M . ® RUN
® STOP/RST
® JOYSTICK
® Potencidmetro
i | &
| Hh== |
Ly
LED FWD Ascende quando motor esta girando Piscam simultaneamente quando ocorre
No sentido avante uma falha
LED REV Ascende quando motor esta girando

No sentido reverso

7-Segmentos
(LED Display)

Display para indicagdes dos parametros, leituras de velocidade, corrente, falhas e
etc.

RUN Usado para partir o motor quando selecionado modo de partir/parar via teclado (
Drv =0)

STOP/RST STOP : Usado para parar o motor quando selecionado modo de partir/parar via
teclado ( Drv = 0)
RST : Reset de falhas

JOYSTICK Usado para se mover de um grupo de fun¢des para outro, de uma fungao para
outra, entrar em uma fungéo, alterar uma fungao e confirmar a alteragao de uma
fungdo (Cima / Baixo / Esquerda / Direita / Centro)

A | Cima Usado para buscar uma funcéo e alterar (aumentar) o valor da mesma

v Baixo Usado para buscar um fungéo e alterar (diminuir) o valor da mesma

| Esquerda Usado para pular de um grupo para outro e quando se altera o valor de uma
fungdo é usada para selecionar a casa decimal que se deseja alterar.

| 4 Direita Usado para pular de um grupo para outro e quando se altera o valor de uma
fungdo é usada para selecionar a casa decimal que se deseja alterar.

® Centro Usada para entrar em uma fungao (apertar uma vez no centro) e confirmar a

(Prog/Ent) alteragdo da mesma (apertar duas vezes no centro)
Potencidmetro Usado para variar a velocidade quando selecionado modo de controle de

velocidade via pot. do inversor (Frq = 2)




Visualizagdo alfa-numérica no display

] X ] 1
Li 0 ) A L K L U

/ b )

] 1 Lt B L L Lt v
] r = X
L 2 L c M M - W

]

3 3 d D X N T X
) © X
-l‘ 4 L E (N 0 - Y
C ' -
! 5 ) F P = - i
r r
L B Ll G q Q
5 ;

{ 7 H H ) R
1 ) C
Ll 2 [} =1 5
T 1 | ¢

9 f J L T
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ESTRUTURA DOS GRUPOS DE PARAMETROS

Grupo
Principal
i
| N N} Grupo
o - o _
ol L ) "1
) [}
C -
[ (R l' l'
[ ]
° ] -
° ) >
1 _r o
coy . 4
- °
| I
) L
_J
Grupo Principal Parametros basicos com referéncia a rampas de Aceleragéo e
Desaceleragdo, modo de partir/parar, modo de controle de velocidade
e etc.
Grupo de Parametros basicos com referéncia a freqiéncias, tensées, torque,
parametros 1 protecdes e etc.
Grupo de Parametros avangados com referéncia a modo controle,
parémetros 2 caracteristicas do motor, frequéncias de pulo, PID e etc.
Grupo I/0 Parametros referentes a entradas e saidas.
(entradas e saidas)
® Movendo - se de um grupo para outro usando o joystick
Usando o joystick (Direita) Usando o joystick (Esquerda)

r
) [}

1/0 group

) [
1/0 group
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~

Pressione Direita ou
esquerda da fungdo
que estiver e volte

para o inicio do grupo

/

® Movendo - se dentro de um grupo
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® Alterando um parametro no Grupo Principal

Alterando o tempo da rampa de aceleracao de 5 Seg. para 16 Seg.

( N\
1 1 -. No 1° parédmetro do grupo principal aparte a seta para cima até aparecer
ACC.
Ll cC
)
2 :—:: : -. Pressione o centro do joystick uma vez, para entrar na fungao.
~—
———=— | -- Entrando no parametro ira aparecer o valor atual da mesma(5 Segundos),
3 U N | sendo que o 1° digito depois da virgula (1° casa decimal) este selecionado para
0l alteragéo.
— | .. Pressionando a seta para a direita seleciono o 2° digito, para alteragéo (unidade)
=
4 l_- U] -. Agora com o segundo digito selecionado aperto a seta para cima e aumento o
I “6.0".
100 valor para
" -. O valor da unidade agora esta em “6.0”
5 '-' 00 -. Pressionando a seta para esquerda, seleciono para alteracdo agora, a casa da
- = dezena .
—=
6 Vo ny -. Agora o valor da dezena esta selecionado ( 06.0)
0000 -. Pressionando a seta para cima aumento o valor da dezena
~—
-. Agora tenho o valor 16.0 .
( (- 7 ) | -. Pressiona-se o centro do joystick uma vez
7 ( UC0 ] -. 16.0 comecga a piscar.
\___=°= J | -.Pressiona-se o centro do joystick mais uma vez para confirmar a alteragao e
voltar para o nome do parémetro
_ _ p p
8 [ -. Aparece no display ACC e o valor foi alterado de 5 segundos para 16
yo dos.
segundos

& No passo 7, pressiona-se a seta para direita, esquerda, cima ou baixo enquanto o valor
alterado esta piscando para sair do pardmetro sem alterar o valor do mesmo.
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® Alterando um parametro no Grupo de parametros 1 (procedimento serve para Grupo de

parametros 2 e Grupo I/0)

Alterando o valor do parametro F27 de 0 para 1.
A

«
( - -\
1 :— :: -. No 1° parametro do grupo principal aparte a seta para cima até aparecer F27
.=
C__J - -
2 :— ’-' : -. Pressione o centro do joystick uma vez, para entrar no pardmetro
—
3 (N -. Entrando no parametro ira aparecer o valor atual da mesma (“0”)
L -. Com seta para cima altero valor para “1”
~—
)
4 (] -. Agora com o valor alterado aperto o centro do joystick 2 vezes para confirmar
{ a alteracao e voltar para o nome do parametro (F27)
~—
T
5 I~ 21 71| | - Aparece no display F27
) L | -. Com a seta para direita ou esquerda volto para o 1° parametro do grupo.
~—
( - -\
6 \:— :-:) -. Retorna-se para FO.
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LISTA DE PARAMETROS

Grupo Principal

0.0 [Indicagéo de | 0/400 = Durante Stop: Frequéncia selecionada | 0.0 0]
freqiéncia] [HZ] = Durante Run: Freqiéncia de saida
= Durante freqiéncia fixa: Frequéncia
fixa
ACC [Aceleracao] | 0/6000 = Tempo darampa de aceleragéo e 5.0 (0]
dEC [Desacelera.] | [seg] desaceleragéo 10.0 [¢)
Drv [Modo de 0/3 o | Partida e parada via teclado 1 X
g:ggz]e 1 Partidae | FX: Parti.r avante
parada RX: Partir reverso
5 via FX : Partir/parar (Habilita)
terminais | RX : Sentido de rotacao
3 | Operacéo via comunicagédo serial
Frg [Modo de 0/8 0 | Digital Ajuste via teclado 1 0 X
controle de 1 Ajuste via teclado 2
velocidade] 5 Analogic | Potencidmetro do inversor
o} (V0)
Terminal V1 -0 a 10Vcc
3 "
(potencidémetro externo)
4 Terminal | - 0 8 20mA
5 Pot. do inversor (VO) + |
6 Terminal V1 + 1
7 Pot. do inversor (VO) + V1
8 Via comunicagao serial
St1 [FreqUiéncia | 0/400 Valor da Frequéncia de passo 1 (0aF21) | 10.0 0]
fixa 1] [HZ]
St2 [FreqUéncia Valor da Frequéncia de passo 2 (0 a F21) | 20.0 0]
fixa 2]
St3 [FreqUéncia Valor da Frequéncia de passo 2 (0 a F21) | 30.0 0]
fixa 3]
CUr [Corrente de Indicag&o da corrente de saida do motor - -
saida]
rPM [Rotacédo do Indicagao da rotacdo do motor em RPM - -
motor]
dCL [Tensé&o no Indicac&o da tensdo continua no - -
barramento] barramento DC
vOL [Indicagéo do Indicagéo selecionada pelo usuario na vOL -
usuario] fungdoH73
vOL | Tenséo de saida
POr | Poténcia de saida
tOr | Torque
nOn [Indicacao de Indicac&o do cddigo da falha no momento - -
falha] em que ocorre a mesma
darC [Direcédo da | Fir Selecgao da diregao da rotagdo do motor F 0]
rotagcdo do quando selecionado modo de partida e
motor] parada via teclado ( Drv = 0)
F Avante
r Reverso




Grupo de Parametros 1

FO [Pulo de 0/60 Este parametro é utilizado para pular 1 (0]
fungéo] direto para o parametro desejado
F1 [bloquear 0/2 0 | Nenhum bloqueio 0 X
avante ou 1 Bloqueia partir avante
reverso] 2 | Bloqueia partir reverso
F2 [Modo de 0/1 Linear 0 X
0
Acc]
F3 [Modo de 1 Curva-S
Dec]
F4 [Selegéo do 0/2 0 | Desaceleracao 0 X
modo de 1 | Freio DC
parada 2 | Parada livre
F 8 Frequéncia 0/60 = Ajuste da frequiéncia em que o 5.0 X
1) de ativagao [Hz] inversor injeta DC no motor para que o
do freio DC mesmo frene.
F9 Tempo entre | 0/60 = Tempo em que 0 motor fica em 0.1 X
fim da [seq] parada livre desde o momento do fim
desacel. e da desaceleracgéo e o inicio do freio
ativacao do DC
freio DC.
F10 Tensao do 0/200 = Quantidade de tenséo DC injetada no 50 X
freio DC [%] motor durante frenagem.
F11 Tempo de 0/60 =  Tempo em que o0 motor permace 1.0 X
frenagem [seq] frenado
F12 Tensao do 0/200 = Quantidade de tensédo DC injetada no 50 X
freio DC na [%] motor durante frenagem na partida.
partida
F13 Tempo de 0/60 = Tempo em que 0 motor permace 0 X
freio DC na [seq] frenado antes da partida
partida
F14 [Tempo de 0/60 =  Tempo que o inversor aplica uma 1.0 X
magnetizagd | [seq] tensao no motor antes da partida no
o do motor] modo de controle sensorless
1) :Ajuste o parametro F4 em 1 para visualizar
F20 FreqUéncia 0/400 = Valor de freqliéncia que o motor ira 10.0 O
de JOG [HZz] girar quando se utilizar do JOG (entrada
multifuncdo P1 a P5)
F21 FreqUéncia 40/400 * | =  Frequéncia maxima 60.0 X
maxima [Hz]
= Nunca ajuste este parametro com um
valor menor que 60Hz.
Para isso utilize as fungées F24 a
F26
F22 Frequéncia 30/400 Freqiidnci . 60.0 X
= requéncia nominal do motor
de base [Hz]
F23 Frequéncia 0/10 0.5 X
de partida [Hz]
F24 Ativagao do 0N Ajuste esse valor em 1 para ativar os 0 X
limite de parametro F25 e F26
frequiéncia
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Grupo de Parametros 1

F25 Limite 0/400 = OaF21 60.0 X

2) maximo de [Hz]
freqliéncia

F26 Limite 0/400 = 0aF25 0.5 X
minimo de [Hz]
freqliéncia

F27 Método do 0/1 0 Manual 0 X
reforgo de 1 Automatico
torque

F28 Torque no 0/15[%] | = Reforgo de torque no sentido avante 5 X
sentido
avante

F29 Torque no = Reforco de torque no sentido avante 5 X
sentido
reverso

F30 Modo de 0/2 0 {Linear} 0 X
controle 1 {Square}

2 {Curva definida pelo usuario V/F}

F31 V/F — 0/400 = Curva definida pelo usuario 15.0 X

3) FreqUéncia 1 | [HZ] = Frequéncias de 0 a F21

F32 V/F — Tenséo | 0/100 = Tensdes de 0 a H70 25 X
1 [%]

E88 V/F - 0/400 30.0 X
Frequéncia 2 | [HZ]

F34 V/F — Tensé&o | 0/100 50 X
2 [%]

F35 V/F — 0/400 45.0 X
Frequéncia 3 | [HZ]

F36 V/F — Tensé&o | 0/100 75 X
3 [%]

F37 V/F — 0/400 60.0 X
Frequéncia 4 | [Hz]

F38 V/F — Tens&o | 0/100 100 X
4 [%]

F39 Ajuste da 40/110 100 X
tensdo de [%]
saida

F40 Nivel de 0/30 [%] | = Este parédmetro diminui a tensdo de 0 0
reducgao de saida na qtde. do valor ajustado de
energia acordo com a reducao de carga

consumida.

F50 Ativagao do 0N = Ativa as fungdes F51 a F53 0 0
rele térmico
eletrénico

2) Ajuste o parametro F24 em 1 para visualizar estes parametros

3): Ajuste o pardmetro F30 em 1 para visualizar estes pardmetros.

F51 Nivel do rele | 50/200 150 0

4) térmico p/ 1 [%]
min.

F52 Nivel do rele | 50/150 100 0
térmico [%]

F53 Caracteristic | 0/1 0 | Motor comum 0 0
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Grupo de Parametros 1

adorele 1 Motor com refrigeracao forgada
térmico
eletrénico
(Tipo da
ventilacado do
motor)
F54 Nivel do 30/150 | = Ajuste da corrente em que se deseja 150 0
aviso de [%] ativar a saida digital MO/EXTG (154,
sobre carga 155).
( Saida = Referéncia de porcentagem H33
digital MO
“1/0-44)
F55 Tempo de 0/30 = Tempo de aguardo na corrente 10 0
tolerancia p/ | [seq] ajustada no F54 para ativagcéo do alarme
aviso de (MO/EXTG)
sobre carga
F56 Ativacao da 0N = Ativa fungbes F57 e F58 1 0
protecéo
contra sobre
carga
F57 Nivel de 30/200 | = Ajuste da corrente de ativagao da 180 0
sobre carga [%] falha de sobre carga (OLT)
= Referéncia de porcentagem H33
F58 Tempo de 0/60 =  Tempo de tolerancia durante valor 60 0
tolerancia p/ | [seq] ajustado na fungéo F57 para ativagédo da
sobre carga falha de sobre carga (OLT)
F59 Selegao do or7 = Selecdo da protegao Stall 0 X
método de = Na protecgédo Stall o inversor diminui a
protecao velocidade no momento em que a
STALL corrente ultrapassa o valor ajustado na
fungao F60
Durante Durante Durante
desaceler | marcha aceleragao
acao normal
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - I
2 - | -
3 - | I
4 [ - -
5 | - I
6 [ | -
7 [ | I
F60 Nivel da 30/150 = Ajuste do nivel da protegdo STALL 150 X
protecao [%] = Referéncia de porcentagem H33
STALL
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Grupo de Parametros 2

HO [Pulo de 1/95 Este parametro é utilizada para pular 1 (0]
fungéo] direto para o parametro desejado
H1 [1° falha] - = Este paradmetro guarda as 5 ultimas nOn -
5 falhas sendo que H1 e a ultima, H2
H2 [2° falha] - pendltima e assim por diante. nOn -
H3 [3° falha] - nOn -
H4 [4° falha] - nOn -
H5 [5° falha] - nOn -
H6 [Reset de 01 =  Apaga histérico de falhas (H1 a H5) 0 (0]
falhas]
H7 [pausa na F23/400 | = No momento da partida o motor da 5.0 X
frequéncia] [Hz] uma pausa na rampa na frequiéncia
determinada neste parametro durante o
tempo ajustado na fung¢édo H 8.
H8 [tempo da 0/10 = Tempo de pausa na frequiéncia 0.0
pausa] [seq] ajustada no parédmetro H 7
H10 [pulo de 0N = Este par@metro habilita o uso de pulos 0 X
frequéncia] de determinadas frequéncia ajustadas
nos parametros H11 a H16.
H11 [inicio 0/400 =  Pulos de freqiéncia. 10.0 X
1) Pulo 1] [HZ]
H12 [Fim 15.0 X
Pulo 1]
H13 [inicio 20.0 X
Pulo 2]
H14 [Fim 25.0 X
Pulo 2]
H15 [inicio 30.0 X
Pulo 3]
H16 [Fim 35.0 X
Pulo 3]
H17 Ajuste do 1/100 = Ajuste do inicio da curva de acel. e 40 X
inicio da [%] decel. Para curva tipo-S (F2 e F3)
curva S
H18 Ajuste do fim | 1/100 = Ajuste do fim da curva de acel. e 40 X
dacurva S [%] decel. Para curva tipo-S (F 2 e F3)
H19 Selegéo de 0N = Quando habilitado este parametro o 0 (0]
protecéo inversor detecta a falta de fase na saida
contra falta para o motor (U, V, W)
de fase na
saida
H20 Partida na 0N = Quando habilitado pode-se partir o 0 O
energizacao motor na energizagao.
= Para isso deve-se fazer um jumper
nos bornes de comando CM e FX, ou
deixar a chave de partir acionada.
= Parametro Drv deve estar ajustado em
1ou?2
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H21

Reset depois
da falha

01

Grupo de Parametros 2

* Quando habilitado o motor parte
automaticamente depois do reset de
alguma falha.

= Para isso deve-se estar fechado os
bornes CM e FX.

= Parémetro Drv deve estar ajustado em
1ou?2

0

(0]

1) Ajuste o pardmetro H10 em 1 para visualizagao.
# H17, 18 e usado quando F2, F3 e ajustado em 1 (Curva-S).

H22 Selecao da 0/15 = Selecao da ocasiao do acionamento da 0 (0]
2) retomada de retomada de velocidade.
velocidade = Este par@metro e utilizado pois quando
ocorre uma falha momentanea o motor
desliga a saida e depois religa novamente
com motor ainda embalado.
1. 2.depo | 3.depoi | 4.Acel
H20- isda s de eragao
partid | falta uma
ana de falha
energi | alimen
zagao | tacéo
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - - I
2 - - I
3 - - | I
4 - I - -
5 - I - I
6 - I |
7 - I | I
8 [ - - -
9 [ - - I
10 [ - | -
11 [ - | I
12 [ I - -
13 [ I - I
14 [ I | -
15 [ I | I
H23 [Nivel de 80/200 = Nivel de corrente para protecdo do 100 0]
corrente na [%] motor na retomada de velocidade
retomada de
velocidade]
H24 [Ganho 0/9999 = Ganho proporcional para um melhor 100 0]
proporcional ajuste da retomada de velocidade
na retomada
de
velocidade]
H25 [Ganho 0/9999 = Ganho integral para um melhor ajuste | 1000 @]
integral da retomada de velocidade
retomada de
velocidade]
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H26 [N° de auto | 0/10 = N°de auto resets que o inverso vai 0
reset] fazer depois de alguma falha.
= O auto reset so funcionara
corretamente se os bornes CM e FX
estiverem fechados.
= Parametro Drv deve estar ajustado em
1o0u?2

H27 [Tempo p/ 0/60 = Tempo de espera para o AUTORESET 1.0

auto partida] | [seq]

H30 [Poténcia 0.2/2.2 0.2 0.2 kW -

nominal do

motor] 0.4 0.4 kW
0.75 0.75 kW
1.5 1.5 kW
2.2 2.2 kKW

H31 [N° de polos | 2/12 = Verificar especificagdo do motor -

do motor]

H32 [Freqiiéncia | 0/10 -

de [Hz] fo=1r— (rpﬁg Pj
escorregam Quando,
ento nominal
do motor] fs= Freqliéncia de
escorregamento
fr= Frequéncia nominal
TPm = RPM nominal do motor
P = N° de pdlos do motor
H33 [Corrente 1.0/20 = Verificar plaqueta do motor. -
nominal do [A]
motor]
H34 [Corrente 0.112 =  Corrente do motor sem carga. -
em vazio do | [A]
motor]

H36 [Eficiéncia 50/100 = Verificar plaqueta do motor. -

do motor] [%]

H37 [Inércia de 0/2 = Selecione uma opgao de acordo com 0

carga] inércia de motor.
0 Menos de 10 vezes da inércia
de motor
1 Aproximadamente 10 vezes da
inércia de motor
2 Mais de 10 vezes da inércia de
motor

H39 [FreqUuéncia | 1/15 = Quanto mais alto o valor da freqiéncia 3

de [kHZz] de chaveamento, maior a interferéncia e

chaveamen- menor o ruido(barulho).

to] = Quanto mais baixo o valor da
frequéncia de chaveamento, menor a
interferéncia e maior o ruido(barulho).

H40 [Modo de 0/3 0 {Volts/frequéncia (V/F)} 0

controle] 1 {Compensacgéao de
escorregamento}
2 {PID }
3 {Sensorless vector (Speed)}

H41 [Auto tuning] | 0/1 = Habilitando este pardmetro o inversor 0
calcula automaticamente os valores
caracteristicos do motor (H42 — H44)

H42 [Resisténcia | 0/5.0[Q] | = Valor em ohms da resisténcia do -

do estator estator
(Rs)]

32




H44 [indutancia 0/300.0 | = Valorem mH da indutancia entre -
do [mH] estator e rotor
enrrolamen-
to (Lo)]
H45 Ganho 0/32767 | = Ganho proporcional para o modo de 1000
1) Proporcional controle Sensorless ( Speed )
Sensorless
H46 Ganho = Ganho integral para o modo de 100
Integral controle Sensorless ( Speed ).
Sensorless
H50 [Selecédo de | 0/1 0 Terminal | (0 ~20 mA) 0
entrada de 1 Terminal V1 (0 ~ 10 Vcc)
retorno p/
controle
PID]
1) : Ajuste o pardmetro H40 em 2 ou 3 para visualizagéo.
H51 [Ganho 0/999.9 = Valores de ganhos para o controle 300.0
Proporcional | [%] PID.
controle PID]
H52 [Ganho 0.1/32.0 1.0
Integral [seq]
(tempo)
controle PID]
H53 [Ganho 0.0 /30.0 0.0
Derivativo [seq]
(tempo)
controle PID]
H54 Ganho 0/999.9 = Ajuste o0 ganho para somar ao valor 0.0
Feed forward | [%] do controle PID de saida
controle PID
H55 [Limite de 0/400 =  Frequéncia maxima que o inversor ira 60.0
frequéncia [Hz] chegar no controle PID
para controle
PID]
H70 [Referencia 0N 0 F 21 (Freqléncia Maxima) 0
?quijéncia 1 Frequéncia ajustada (referencia)
para rampa
de ACC e
DEC]
H71 [Escala de 0/2 0 0.01 segundo. 1
tempo para 1 0.1 segundo.
ACC e DEC] 2 1 segundo.
H72 [Indicagéo na | 0/13 =  Primeira indicagdo que ira aparecer 0
energizacgao] quando o inversor e ligado
0 Frequéncia
1 Tempo de aceleracéo
2 Tempo de desaceleragao
3 Modo de partir/parar
4 Modo de controle de velocidade
5 Frequéncia fixa 1
6 Frequéncia fixa 2
7 Frequéncia fixa 3
8 Corrente de saida
9 RPM do motor
10 Tensao do barramento DC
11 Indicacéo do usuario (H 73)
12 Indicagao de falhas
13 Diregdo do motor
H73 [Indicagéo do | 0/2 = |ndicagao definida pelo usuario na 0
usuario] funcdo vOL no grupo principal
0 Tenséao de saida [V]
1 Poténcia de saida [kW]
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2

| Torque [kgf - m]

H74 [Ganho para | 1/1000 = Neste pardmetro e possivel ajustar o 100 (0]
indicacéo de | [%] valor indicado na fungéo de indicacéo de
RPM do RPM (grupo principal)
display]
H79 [Versao do 0/10.0 = Indicagio da versao do software X.X X
Software]
H81 [2"tempo de | 0/6000 = Funcgoes utilizadas para ajustar 5.0 (0]
aceleragao] [seq.] caracteristicas de um possivel 2° motor
H82 [2° tempo de = Estas fungdes sao utilizadas quando e 10.0 O
desacelara.] acionado alguma entrada multifungéo
H83 [2° 30/400 (P1 — P5) e esta definida como 2° moto 60.0 X
Freqléncia [HZ] (F20 — F24)
nominal]
H84 [2° mododa | 0/2 0 X
curva V/F]
H85 [2° reforgo de | 0/15 [%] 5 X
torque
avante]
H86 [2° reforgo de 5 X
torque
reverso]
H87 [2° nivel de 30/150 150 X
STALL] [%]
H88 [2° Nivel do 50/200 150 (0]
rele térmico | [%]
p/ 1 min.]
H89 [2° Nivel do 100 (0]
rele térmico]
H90 [2° corrente 0.1/20 1.8 X
nominal do [A]
motor]
H93 [Parédmetros | 0/5 = Esta fungdo faz com que as fungdes 0 X
de fabrica] assumam os valores originais de fabrica,
apagando assim todos os ajustes feitos
pelo operador.
0 -
1 Apaga todos os grupos
2 Somente o grupo principal
3 Somente o grupo F
4 Somente o grupo H
5 Somente o grupo |
H94 [Senha] O/FFF 0 0]
H95 [Trava de O/FFF Neste parametro pode-se travar os 0 0]
parametros] parametros afim de evitar qualquer

a

lteracdo indesejada.

UL (Unlock)

Destravado

L

(Lock) Travado
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Grupo 1/O

10 [Pulo de 0/63 Este parametro é utilizado para pular 1 0]
fungéo] direto para o parametro desejado

1 [Filtro da 0/9999 Filtro da entrada VO(potencidmetro do 10 O
entrada V0] inversor)

|2 [Tensao 0/10 Ajuste da tensdao minima na entrada VO 0 0]
minima da I\ (potenciémetro do inversor)
entrada V0]

13 [Frequéncia | 0/400 FreqlUiéncia correspondente a tensao 0.0 (0]
minima na [Hz] minima na entrada VO.
entrada VO ]

|14 [Tensao 0/10 Ajuste da tensdo maxima na entrada VO 10 0]
maxima da I\ (potenciémetro do inversor)
entrada V0]

15 [Frequéncia | 0/400 Frequéncia correspondente a tenséo 60.0 0]
maxima na [Hz] maxima na entrada V0.
entrada V0]

16 [Filtro da 0/9999 Filtro da entrada V1 (potencidmetro 10 (@)
entrada V1] externo)

17 [Tensao 0/10 Ajuste da tensdo minima na entrada V1 0 O
minima da V] (potencidmetro externo)
entrada V1]

18 [Freqiiéncia | 0/400 Frequéncia correspondente a tensao 0.0 (@)
minima na [HZ] minima na entrada V1.
entrada V1]

19 [Tensao 0/10 Ajuste da tensdo maxima na entrada V1 10 O
maxima da \Y| (potenciédmetro externo)
entrada V1]

110 [Frequéncia | 0/400 Frequéncia correspondente a tensao 60.0 0]
maxima na [Hz] maxima na entrada V1.
entrada V1]

111 [Filtro da 0/9999 Filtro da entrada | (4-20mA) 10 0]
entrada 1]

112 [Tensao 0/20 Ajuste da corrente minima na entrada | (4- 4 @)
minima da [mA] 20mA)
entrada 1]

113 [Frequéncia | 0/400 FreqUéncia correspondente a corrente 0.0 0]
minima na [HZz] minima na entrada I.
entrada | ]

114 [Tensao 0/20 Ajuste da corrente maxima na entrada 1(4- 20 @)
maxima da [mA] 20mA)
entrada 1]

115 [Frequéncia | 0/400 Frequéncia correspondente a corrente 60.0 0]
maxima na [Hz] maxima na entrada I.
entrada 1]

116 [Critério para | 0/2 0 Desabilitado 0 O
definigao de 1 Referencia na metade do valor
perca do . -
sinal ajustado nos parametros | 2/7/12.
analdgico] 2 Referencia abaixo do valor

ajustado nos parametros | 2/7/12.

120 [Definicao da | 0/24 0 Partir no sentido Avante {FX} 0 O
?ntra~da multi 1 Partir no sentido Reverso {RX}
uncéao P1]

121 [Definicado da 2 Parada de emergéncia {EST} 1 @]
entrada multi
fungéo P2]

3 Reset {RST}.
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122 [Definicao da 4 Jog {JOG} 2 0]
entrada multi . _ S
fungao P3] 5 Multi velocidade — Low

123 [Definicao da 6 Multi velocidade — Mid 3 0]
?u”rfgiapr‘;]““' 7 | Multi velocidade — High

124 [Definicado da 8 Multi Acel/Decel — Low 4 0]
?u”r:giaprg]““' 9 | Multi Acel/Decel — Mid

10 Multi Acel/Decel — High

11 Freio DC

12 | 2 motor

13 -

14 -

15 Up-down Incrementa o
valor de
frequéncia (UP)

16 Decrementa o
valor de
freqUiéncia
(DOWN)

17 3-wire (3-fios)

18 Falha externa A (EtA)

19 Falha externa B (EtB)

20 -

21 Muda modo de operagao entre PID

e VIF

22 Muda entre placa opcional e

inversor

23 Bloqueio analdgico

24 Desabilita Acel/Decel

125 [Estado dos BIT4 BIT3 BIT2 | BIT1 BITO
terminais de
entrada P5 P4 P3 P2 P1 - -
digital]

126 [Estado dos BIT1 BITO
terminais de
saida] 30AC | MO

127 [Filtro para 2/50 = Filtro para entradas digitais P1, P2, 15 0]
entradas P3, P4 e P5.
digitais]

130 [Frequéncia | 0/400 = Frequéncia de passo aso relacionadas 30.0 @]
de passo 4] [HZz] aos parametros 1/0-21,22,23,24,25

131 [Frequéncia definidos como : 25.0 @]
de passo 5] - Multi velocidade — Low

132 [Freqiiéncia - Multi velocidade — Mid 20.0 0]
de passo 6] - Multi velocidade — High

133 [Frequéncia 15.0 0]
de passo 7]

134 Tempo de 0/6000 = Tempos de Multi aceleragdo e 3.0 0]
aceleracéo 1 | [seg.] desaceleragdo aso relacionadas aos

135 Tempo de parametros 1/0-21,22,23,24,25 definidos 3.0
desacel.1 como : Multi Acel / Decel — Low/Multi

136 Tempo de Acel/Decel — Mid / Multi Acel/Decel — 4.0
aceleragéo 2 High

137 Tempo de 4.0
desacel.2
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138 Tempo de 5.0
aceleragao 3

139 Tempo de 5.0
desacel. 3

140 Tempo de 6.0
aceleragao 4

141 Tempo de 6.0
desacel. 4

142 Tempo de 7.0
aceleragao 5

143 Tempo de 7.0
desacel. 5

144 Tempo de 8.0
aceleragao 6

145 Tempo de 8.0
desacel. 6

146 Tempo de 9.0
aceleragao 7

147 Tempo de 9.0
desacel. 7

150 [selegéo da 0/3 0 Frequéncia de | Frequéncia 0 (@)
indicagao na saida maxima
saida 1 Corrente de 150 %
analdgica saida
FM] 2 Tens&o de 282V

saida

3 Tensao no DC 400V
barramento
DC

151 [Ajuste da 10/200 Neste parametro ajusta-se a tensdo na 100 0]
saida [%] sadia analdgica.
analdgica
FM]

152 [Nivel do 0/400 = Neste parametro ajusta-se a 30.0 O
FDT] [Hz] frequéncia (152) e a banda (153) para

153 [Banda do ativacdo da saida digital MO (154) ou do 10.0 O
FDT] rele 30 A,B,C (155).

154 [Definigéo do | 0/17 0 FDT-1 12 0]
modo de —
funcionamen FDT-2
to da sadia 1
digital MO]

155 [Definigéo do 2 FDT-3 17
modo de 3 FDT-4
funcionamen 4 FDT-5
to do rele 5 | Sobrecarga{OL}
multifungao] 6 | Aviso de sobrecarga {IOL}

7 Stall {STALL}

8 Sobre tenséo {OV}

9 Baixa tenséo {LV}

10 Sobre temperatura no inversor
{OH}

11 Perca do comando

12 | Durante run

13 | Durante stop

14 | Durante marcha

15 | Durante busca de velocidade

16 | Tempo ente sinal de run e run

17 | Falha
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156 [Atuagédo do | 0/7 Quando e | Qualquer | Quando 2 @]
rele de saida seleciona | falha ocorre
no modo de do auto falha de
indicacao de reset no baixa
falha] paréametro tenséo
H26
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - R
1 - - |
2 - I -
3 - I |
4 I - -
5 I - |
6 I I -
7 I I |
160 [Numerodo | 1/32 =  Numero do inversor (estagdo) quando 1 (@)
inversor utilizado comunicagéo serial RS485.
(estagao)]
161 [velocidade 0/4 = Velocidade de comunicagdo RS485 3 (@)
de . 0 1200 bps
comunicagao 1 2400 bps
] 2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Modo de 0/2 0 O
atuagao do 0 Continua a operagéo
inversor no 1 Parada livre
momento da 2 Parada por desaceleracéo
perca da
referencia de
velocidade]
163 [tempo para | 0.1/12 =  Tempo de tolerancia para atuagao da 1.0
deteccdo da | [seg.] perca de velocidade.
perca de -
referencia de
velocidade]
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FALHAS

Display Falha Descricao
Sobre Corrente de saida acima de 200% da corrente nominal, causada por:
corrente - Tempo de partida(Acel.) baixo, curto-circuito no motor, curto-circuito na fiagao de

saida ou curto-circuito no IGBT.

:-' :_ :: Fuga a terra Motor com fuga a terra(em massa) ou fiagdo que vai para o motor em massa
Inversor Corrente de saida acima de 150% da corrente nominal por um periodo de 1min.
sobrecarrega
do
Protecao por | Corrente de saida acima do valor ajustado no parametro FU1-57.
limite de - Motor sobrecarregado, Motor travado e etc.
corrente
Sobre Temperatura elevada no dissipador do inversor, causada por:
temperatura | - Falha ou queima do ventilador de refrigeragcédo do inversor, Inversor alocado em
no inversor | local fechado ou Temperatura ambiente elevada.
Falha nos Falha nos capacitores do barramento DC.
Capacitores | O inversor avisa quando e o momento de trocar o capacitor

Falta de fase

Falta de fase na saida do inversor(U,V,W - Motor), causada por:
- Rompimento de cabo(s) que vai p/ o motor, Mau contato nos parafusos do

na saida .
inversor(U,V,W) ou nas emendas no motor.
Sobre Tenséo interna do inversor(barramento DC) elevada, causada por:
Tens3o - Tempo de parada(Desacel.) baixo, maquina com inércia elevada ou tensao de

alimentagao elevada.

Baixa Tensao

Tenséao de alimentagao Baixa

s

Ui’
"™ -
Uy
"-

na
alimentagao
Protegcao Desligamento do motor por protecao térmica eletrénica (Sobre carga no motor por
Térmica mais de 1 min.) cujo valor é ajustado no parametro FU1-51.
Eletrénica
[l Falha de Falha no salvamento de informacgdes de ultimas falhas
LL) gravagéo
T~ Falha de Falha nos circuitos internos do inversor.
reo L Hardware
Falha de Falha na comunicagéo entre a CPU do inversor e a IHM.
comunicagao
Falha no Ventilador travado por estar sujo, queimado ou com corroso em seu circuito
ventilador interno.
Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multi funcéo P1,
Parada de P2, P3, P4 ou P5 (Parémetros 1/0-20 a 24 = “emergéncia”).
emergéncia
(borne
externo)
L )L 0| | Falha externa | Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multifungéo P1,
LLt A P2, P3, P4 ou PS5 (Parametros 1/0-20 a 24 = “Falha externa A).
Falha externa | Falha proveniente do acionamento de um dos bornes de entrada multifungéo P1,
B P2, P3, P4 ou PS5 (Parametros 1/0-20 a 24 = “Falha externa B).
Perda de Perda do sinal de referéncia de velocidade
sinal de
referéncia de
velocidade
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